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 การกอสรางสะพานหรือทางยกระดับในปจจุบัน ไดนําเทคโนโลยีทางดานวิศวกรรมเขามา
ชวยในการกอสรางดวยขอจํากัดดานเวลาและงบประมาณ ในการกอสรางจึงเห็นวาการกอสราง
สะพานหรือทางยกระดับดวยระบบนั่งรานเคลื่อนที่แบบ Overslung สามารถตอบสนองและแกไข
ปญหาที่เกิดขึ้นในการกอสรางได ปริญญานิพนธฉบับนี้เปนการศึกษารูปแบบและกระบวนการ
ออกแบบของระบบนั่งรานเคลื่อนที่แบบ Overslung สําหรับหลอพื้นสะพาน โดยมีจุดมุงหมาย
เพื่อใหทราบถึงหลักการและรายละเอียดการออกแบบรวมถึงศึกษาสวนประกอบตางๆ  วิธีการ
ติดตั้ง การถอดประกอบ และการเคลื่อนยายของระบบนั่งรานเคลื่อนที่แบบ Overslung โครงงานนี้
ไดศึกษาจากโครงการออกแบบหลอพื้นสะพานดวยระบบ Overslung (Movable Scaffolding 
System Type, MSS) ที่ใชในโครงการ Hwang Jeon Cheon OH MSS, Korea  ซ่ึงบริษัท เอ็น อาร 
เอส คอนซัลติ้ง จํากัด เปนผูออกแบบนั่งรานชนิดนี้ และศึกษาเปรียบเทียบกับโครงการกอสราง
สะพานขามแยกรามอินทรา (W) ซ่ึงเปนการกอสรางสะพานแบบโครงยกบล็อคคอนกรีต (Block 
Segment) โดยรูปแบบการกอสรางสะพานจะแตกตางกัน แตวิธีการเคลื่อนที่จะคลายกัน และได
ศึกษาการทําแบบจําลอง (Model) ซ่ึงทําใหเขาใจถึงรูปแบบและขั้นตอนการทํางานของระบบ
นั่งรานเคลื่อนที่แบบ Overslung มากยิ่งขั้น อีกทั้งไดมีการศึกษารายละเอียดดานความปลอดภัยใน
การทํางานทั้งความปลอดภัยในสถานที่กอสราง ความปลอดภัยในการใชเครื่องมือเครื่องจักร และ
ความปลอดภัยสวนบุคคล จากการศึกษาทําใหสามารถนําขอมูลตางๆ ที่ไดจากการศึกษาไป
ประกอบการพิจารณาใชงานในการกอสรางสะพานหรือทางยกระดับ เพื่อความสะดวกและลด
ระยะเวลาในการกอสราง 


